GIAI PHAP BIEN TAN SINEE

Giai phap may kéo day ngang - SINEE

May kéo ddy thing 1a mot trong nhitng thiét bi gia cong day kim loai phd bién. May kéo day thing c6 thé kéo
day thép cacbon cao, trung binh va thap, day thép khong gi, ddy dong, diy dong hop kim, diy hop kim nhom...
Gia cong, kéo dai ting budc tir thanh cai tron day thanh thanh day c6 dudng kinh yéu cau.

Yéu ciu quy trinh

- Mb-men x0én phai 16n trong qua trinh khéi dong va hoat dong tan sd thép, va tc do hoat dong tan sd thélp
phai 6n dinh

- Canh tay phai 6n dinh va pham vi xoay khong dugc qua 16n.

- Kiém soét lyc cang phai nhanh va 6n dinh

- Hé thdng co cac chirc nang toan dién, bao gdm nhay khudn tuy ¥, tit dém dong ho, tit do trong lwong va du
doan mai mon dung cy mai...
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May kéo diy thiang - giai phap chung

Control layer:SMC200 -
485/EtherCAT
Drive layer: EM730 or EM760 series inverter . l l l

Execution layer: asynchronous motor,
permanent magnet motor, ” :‘ ,‘ '

direct drive motor

Drive motor
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Uu diém ciia hé thong

- Ap dung cong nghé diéu khién bu tan sé thap VF tién tién dé dam bao hoat dong va khoi dong tan sb
thap tron tru.

- Thuat toan PID tich hop danh riéng cho may kéo dy dé dat dwoc trang thai canh tay nhanh va 6n dinh
trong qua trinh ludn day.

- P9 chinh x4c mé-men xoin vong hd dat £5%, dam bao luc cing khong ddi trong qua trinh tua lai.

- Hé théng co cac chirc nang phong phil, bao gdm nhay khuon tuy v, tat dém dong hd, tit do trong
lugng, bao vé 16i loan cép day, canh bdo mai mon khuon...
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So 0 ddu day dién hinh ciia bién tin

B6 bién tan duoc lép dat trong tu diéu khién va hé théng doc tan s dau ra va gia tri phan hoi luc cang Al2 cua
b bién tan trong thoi gian thuc thong qua bus 485. Hé thong khong can cdu hinh cac mo-dun dau vao va diu ra
tuong tu.
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May kéo diy thang - gidi phap 1am mat bang chat léng

Control layer: SMC300/SMC200

485/EtherCAT
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Execution layer: :
SH series permanent magnet motor (liquid cooling)
Or permanent magnet direct drive motor (liquid cooling)‘ ‘ ¢ ¢

Dac tinh bao vé tuyét voi

Drive layer: LC760
(Exclusively for wire drawing liquid cooling)

Bién tan c6 cAp do bao vé 1én dén IP54 va ¢ kha ning chdng bui tuyét voi, c6 thé ngan bui xAm nhap va ngin
nudce ban vao mot cach hiéu qua, dam bao viing chic cho thiét bi hoat dong 6n dinh trong cac méi trudng phirc
tap khac nhau.

Téan nhiét hiéu qua

Viéc sir dung cong nghé 1am mat bang chat long dam béao rang bién tan c6 tudi tho 1au hon, cai thién dang ké do
tin cdy va d6 6n dinh cila hé thong.

Chirc ning truyén thong va diu day linh hoat

Thong qua truyén thong EtherCAT, bg bién tan khong chi c¢6 thé nhan ra cac chirc nang ciia IO tir xa va cic mo-
dun tuong ty tir xa ma con cung cip cho ngudi ding cac phuong phap di ddy cuc bo thuén tién.

Thuit toan kiém soat cing thiang chinh xac

Thuat toan PID may kéo day chuyén dung tich hop c6 thé dat duoc d6 cang muc tiéu mot cach nhanh chong va
6n dinh

Chirc ning giam sat nhiét d¢ thoi gian thuc
Bién tan di kém v6i may do nhiét d6 PT100, c6 thé theo dbi nhiét dd dong co trong thoi gian thuec.

Cai dit va go 16i thuin tién
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Hé thong khong yéu cau ta diéu khién dién dic biét, c6 thé 1ap dat bién tin va PLC & mit sau cta thiét bi. Tinh
nang thiét ké nay don gian hoa dang ké qua trinh lp dat thiét bi. Sau khi hoan thanh viéc g& 13i thiét bi tai nha
may, khong can phai thuc hién cong viéc xay dung va g& 15i dién phic tap tai chd, rut ngin dang ké thoi gian

g0 18 va tiét kiém chi phi nhan cong.

Front Couplet

Back Couplet

Positive Point

Negative Point

Start

Stop

Mold Box Mixing

'< PT100 motor

temperature

Tension feedback
4-20mA

So @6 diu day dién hinh ciia bién tin

X1
X2
LC760
X3
-
E
Xa =3
o
(a]
X5 8
X6 @
o
X7 o
S
cCoM 2
D
K
All S
=
<2
Al2 =]
®
GND LA

1 [

—EA

Brake Control
—EC
—RA

Mold box control

— RC

Bién tan dugc lép & mit sau ciia moi may, va hé théng khong co6 tu diéu khién dién riéng. Bo bién tin duogc két
ndi v6i hé thong thong qua chuén truyén thong EtherCAT / PN. Bo bién tan diéu khién dong co va dong vai trd
nhu mdt mo-dun I/O tir xa cho mdi dau. X1 cua bd bién tan duge két ndi véi tin hiéu lién két phia trudc cia dau
hién tai va X2 duoc két ndi voi lién két phia sau ctia dau hién tai. tin hiéu, X3 duoc két ndi véi tin hiéu diém
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ctia dau hién tai, X4 duoc két ndi vai tin hiéu nguoc diém ctua dau hién tai, X5 duoc két ndi v6i tin hidu bat dau
ctia dau hién tai, X6 duoc két ndi vai tin hiéu dimg cta dau hién tai va X7 dugc két ndi véi Pau hién tai 1a hop
khuon. AIl duogc két ndi v6i cam bién nhiét do PT100 cua dong co cuc by, AI2 dugce két ndi v6i tin hiéu phan
hoi cang cuc bo, du ra role EA va EC duge két ndi vai didu khién phanh, va dau ra ro le RA va RC dugc két
ndi véi diéu khién hop khuén.

Hinh anh thue té

et

May kéo ngang
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